Robot wspomagający pielęgnację pacjenta 
                                                                  
Według zgłoszenia patentowego P.452161 [WIPO ST 10/C PL452161]

Funkcje:  
· podnoszenie i przenoszenie pacjenta  pomiędzy łóżkiem a wózkiem inwalidzkim 
· wieloetapowa pionizacja pacjenta  
· zabiegi kinezyterapii w strefie zintegrowanej z łóżkiem pacjenta 
· przemieszczanie pacjenta do kabiny prysznicowej przystawianej do łóżka

· „… podnośnik - pionizator - egzoszkielet działa na zasadzie robota kartezjańskiego. …  uchwyty trójczłonowe  na ramieniu (6) wysięgnika stanowią podnośnik z funkcją pionizatora i egzoszkieletu, który wykonuje ruchy ograniczone do trzech osi w  przestrzeni kartezjańskiej (X, Y, Z), gdzie X – ruch kolumny (2)  w prowadnicy belki (1);  Y – ruch  wysięgnika (5) w prowadnicy  kolumny (2); Z- ruch uchwytów obejmujących tułów pacjenta na  ramieniu (6) wysięgnika  …”  
· „… na ramieniu wysięgnika (6), za pomocą zacisków (8),   zamontowane są  dwa trójczłonowe  uchwyty  obejmujące symetrycznie z lewej i prawej strony ciało pacjenta.  Uchwyty złożone są z  członów A, B i C,  które są  powiązane z budową anatomiczną człowieka w ten sposób, że  człon piersiowy A  obejmuje tułów od ramion  do stawów…”  
· „… umożliwia przeprowadzenie reedukacji chodu pacjenta… … generuje dodatkową siłę, która pomaga w siadaniu, wstawaniu, chodzeniu…”
 Zalety wynalazku: 
1. Szeroki zakres funkcjonalności – podnoszenie, przenoszenie, zabiegi kinezyterapii, zabiegi pielęgnacyjno-higieniczne na instalacjach zintegrowanych z łóżkiem. 
2. Kompleksowość stosowania: nałożenie i zdjęcie egzoszkieletu możliwe jest w pozycji leżącej na plecach, siedzącej i stojącej, po czym możliwe jest przeniesienie pacjenta  poza łóżko do strefy zabiegów higienicznych i fizjoterapii, wieloetapowa  pionizacja, kroczenie, chodzenie z podtrzymaniem, fizjoterapia na przyrządach  i powrót do pozycji leżącej na łóżku. 
3. Robotyczny tryb działania podnośnika-pionizatora:  zaprogramowana powtarzalność, bezpieczeństwo, skrócenie czasu na wykonanie czynności.
4. Stabilne, precyzyjne, powtarzalne pozycjonowanie postawy pacjenta względem przyrządów rehabilitacyjnych, wynikające z trybu pracy robota kartezjańskiego.   
5. Działanie podnośnika-pionizatora-egzoszkieletu  minimalizuje potrzebę stosowania siły fizycznej personelu. 
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